
Segunda Ley de Newton para una partícula en movimiento circular uniforme:

Vimos para el movimiento circular uniforme que:

ac se dirige hacia el centro del círculo (trayectoria circular)

ac es siempre perpendicular a v (velocidad tangencial)



Una fuerza que causa una aceleración centrípeta actúa hacia el centro de la trayectoria 
circular y genera un cambio en la dirección del vector velocidad. 

Si dicha fuerza desapareciera, el objeto ya no se movería en su trayectoria circular; en vez 
de ello, se movería a lo largo de una trayectoria en línea recta tangente al circulo

Si la cuerda se rompe en algún instante, la bola se mueve a lo largo de la trayectoria en 
línea recta que es tangente al circulo en la posición de la bola en ese instante









Movimiento circular no uniforme:





𝑎𝑐 = 𝑎 cos 𝛽
 

𝑎𝑡𝑔 = 𝑎 sin 𝛽
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Energía cinética rotacional y momento de inercia:

Simplificamos esta ecuación definiendo el momento de inercia I de un objeto rígido como:

entonces, la energía cinética de rotación es:



El momento de inercia es una medida de la resistencia de un objeto a los cambios en su 
movimiento de rotación, así como la masa es una medida de la tendencia de un objeto a 
resistir cambios en su movimiento de traslación.

Para la rotación, esta resistencia depende no solo de la masa del objeto, sino también de 
cómo se distribuye la masa alrededor del eje de rotación.







Cálculo de momentos de inercia:





Teorema de ejes paralelos (o Teorema de Steiner):

El calculo de momentos de inercia de un objeto en torno a un eje arbitrario puede ser 
complicado, incluso para un objeto considerablemente simétrico. Por fortuna, el uso de un 
importante teorema, llamado teorema de ejes paralelos, con frecuencia simplifica el 
calculo


